  def getCameraFrame(self):

    """

      Diese Funktion liefert das aktuelle Camerabild des TXT zurueck (im jpeg-Format).

      Der Camera-Prozess auf dem TXT muss dafuer vorher gestartet worden sein.

      Anwendungsbeispiel:

      >>>   pic = txt.getCameraFrame()

      :return: jpeg Bild

    """

    if self._directmode:

      return

    if self.cameraIsOnline():

      count = 0

      frame = None

      while frame == None:

        frame = self._camera_thread.getCameraFrame()

        count += 1

        if frame != None:

          if len(frame) == 0:

            frame = None

        if count > 20:

          print('Timeout while getting new frame from camera')

          return None

        time.sleep(0.2)

        with open('/opt/knobloch/ftrobopy/PICTURES/txtimg.jpg','wb') as f:

          f.write(bytearray(frame))

      return frame

    else:

      return None

